Casovy rozvrh skoleni - Zaklady strojového vid

Den 1 Den 2 Den 3
8:00 Zacdtek
8:30 Blok 1 Co je strojové vidéni, Hello world! TG Kvalitativni parametry objektivi TG Osvétlovace a filtry TG
Co je ATEsystem, proc Skolime Kvalitativni parametry objektivd Zakladni typy osvétlovacl
Co je strojové vidéni, rozdéleni kamer, pfehled Rozliseni a format objektivi Vliv vinové délky a barvy
Co mate pred sebou na stole Spektralni propustnost Ukazky pouZziti osvétlovacl
Ukazkovy priklad ve VBAI Telecentrické a specialni objektivy Filtry, ukazky, spektralni kfivky
Kde najit uzite¢né informace Doporuceni pro vybér objektivi u vyrobcl UV spektrum
Vypocet kamery a objektivu

10:00 Prestdavka

10:15 Blok 2 Ovladani kamer Basler I. (cvi¢eni) TG Ovladani kamer Basler Il. (cvi¢eni) TG Radkové kamery TG
Pfipojeni a obsluha kamery Basler Sekvencer Typy a principy fadkovych kamer
Pfipojeni kamery pro GigE, nastaveni IP adresy Nastaveni komunikaénich parametrd Optika a svétla pro radkové kamery
Nastaveni obrazovych parametrd, barvy Synchronizace kamer navzajem Aplikace a vyhody fadkovych kamer
Pouzivani trigger(, acquisition/frame Programovani - kde najit pfiklady Pouziti fadkové kamery se synchronizaci
Casovale, &itace, chunk data Nové vlastnosti kamer Basler
Spravné nastaveni jasu a kontrastu

11:45 Obéd

13:00 Blok 3 Vision Builder for Al: Praktické cviceni I. FV Vision Builder for Al: Praktické cviceni Il. FV Vision Builder for Al: Praktické cviceni Ill. FV
Ptehled uZivatelského rozhrani Vision Assistant Uloha 5: Kategorizace objektd a stavové diagramy
Vision systémy, pfistup k programobvani Uloha 3: Hledani vzoru, méfeni rozmérd Uloha 2: Hledani vad materialu
Uloha 1 Hledani vzoru, detekce objektd Ukazka: PrizpGsobeni uZivatelského rozhrani Ukazka: Vytvoreni testu v LabVIEW
Vysvétleni funkci VBAI Uloha 4: Cteni OCR, 1D, 2D Zavérelny test
Uloha 2 Kalibrace a méfeni rozméra Ukazka: Hledani a pocitani hran

14:30 Prestdavka

14:45 Blok 4 Snimace CCD a CMOS TG Komunikaéni rozhrani TG Prehled pokrocilych kamerovych technologii TG
Kvalitativni parametry snimacl Rozdily mezi komunikaénimi rozhranimi Multispektralni kamery
Srovndni barevné a cernobilé kamery Camera Link vs. GigE Vision, vs. USB3 Vision Hyperspektralni kamery
Vliv velikosti pixelu, rolling/global shutter ZpUsob synchronizace pres CL/GigE 3D kamery ToF
Vicecipové kamery, principy Vysokorychlostni zaznam - na co si ddvat pozor 3D kamery s laserovou triangulaci
Kde a jak vybirat kamery, Feature List

16:00 Konec Udéleni cetrifikatu

Zména programu Skoleni vyhrazena. Uvedené Casy jsou orientacni.




